
33月月77日日、、88日日，，校工会组织举办了庆祝校工会组织举办了庆祝““三三··八八””
国际劳动妇女节系列活动国际劳动妇女节系列活动，，包括包括““美丽有约美丽有约”、”、集体健集体健
身走身走、、踢毽子和跳绳比赛踢毽子和跳绳比赛、“、“杰出女性杰出女性””风采展风采展、、招待招待
电影电影、、交谊舞会交谊舞会、、健康医疗咨询等健康医疗咨询等。。图为图为““集体健步集体健步
走走””队伍队伍。。 ((马建平马建平摄摄))

http://news.ustc.edu.cn ZHONGGUO KEDA BAO E-mail: zgkdb@ustc.edu.cn

中共中国科学技术大学委员会 主办

国内统一刊号：CN34-0801/（G）
总第738期

2013年3月15日

本报讯 3月12日，中国科学院与安徽省人
民政府在北京签署了未来网络试验设施项目合作
协议。安徽省委书记张宝顺，省长李斌，省委常
委和省领导詹夏来、唐承沛、陈树隆、韩先聪及
安徽省、合肥市有关部门负责人，中国科学院院
长白春礼，副院长施尔畏、阴和俊，秘书长邓麦
村及院相关部门负责人，我校党委书记许武、校
长侯建国、副校长陈晓剑等出席签字仪式。中科
院副院长阴和俊、安徽省常务副省长詹夏来代表
双方签署合作协议。

中科院合肥物质研究院书记匡光力、高技术
研究与发展局副局长戴博伟分别汇报了省院合作
工作进展及“一三五”规划、未来网络试验设施
项目申报与建设情况。中国科大校长侯建国汇报

了未来网络试验设施运营管理与控制中心建设的
初步设想。

侯建国指出，此次签约标志着双方合作共建
进入了新的阶段，也为未来网络试验设施项目的
最终申报、成功建设打下了坚实的基础。他代表
学校对安徽省和中科院领导的支持表示衷心感
谢。他说，先进技术研究院自去年启动建设以
来，在省委省政府、合肥市的大力支持下，围绕
微电子、未来信息等新兴战略领域，与中科院有
关研究所、产业领导者、领军企业、国际风险资
本进行有效对接，集聚各类创新要素。未来网络
试验设施既是一个科学试验装置，也是开放共享
的研发平台，可以带动通讯、电子、微器件、量
子通信云等多个产业的发展，学校将尽全力协同

各方力量，把未来网络技术与产业化作为先进技
术研究院的主要方向之一。通过凝聚人才、培养
人才，开展相关领域研究，为未来网络试验设施
的运营管理与控制中心的建设打下坚实的基础。

张宝顺、白春礼先后在仪式上致辞。
根据协议，双方共同申报建设《国家重大科

技 基 础 设 施 建 设 中 长 期 规 划 （2012—2030
年）》确定的“未来网络试验设施”项目，以提
升国家在未来网络领域的科学研究和技术创新能
力，支撑未来网络基础理论突破，满足新一代互
联网实验需求，推动信息通信产业的变革与升
级，带动安徽省相关战略性新兴产业的培育与发
展，加快中部地区经济社会发展。

（发展规划处）

学校召开加强
“三公经费”管理
专项工作会议
本报讯 3 月 7 日上午，学校在

东区师生活动中心召开了加强“三
公经费”及会议费管理专项工作会
议，党委书记许武出席会议，副校
长陈晓剑主持会议，在校校领导，
机关部门、各学院、国家 （重点）
实验室、直属单位主要负责同志参
加了会议。

会议通报了近年来学校“三公
经费”及会议费使用情况，并就学
校控制和压缩“三公经费”及会议
费进行了工作布置。

党委书记许武结合中央八项规
定和学校实际情况，就加强“三公经
费”及会议费管理提出了具体要求。
他指出，中国科大一直有勤俭办校
的优良传统，希望各级领导干部和
广大党员以身作则，认真贯彻落实
好中央的八项规定和学校具体的实
施细则，加强制度建设，严格控制
开支标准，特别是公务用车和公务接
待支出，从点滴做起，从小事做起，共
建节约型校园。 （党政办 财务处）

李和风局长
来校调研

本报讯 3月12日上午，中科院
人事教育局李和风局长一行 3 人来
我校作专题调研。张淑林副校长会
见了李局长一行。

调研座谈中，研究生院相关职
能部门负责人汇报了有关工作，详
细介绍了近年来学校在“科教结
合”、学科建设、“985 工程”与

“211 工程建设”、研究生招生与培
养、教育信息化管理与服务等方面
推出的各项创新工作举措以及下一
步工作设想。

听取汇报后，李和风局长对我
校在教育部第三轮学科评估中取得
的优异成绩表示祝贺，对我校在学
科建设及研究生教育工作中采取的
创新举措及取得的突出成效给予充
分肯定，并就中国科大如何进一步
通过加强科教融合促进重点学科建
设提出几点要求与希望：一，希望
中国科大再接再厉，通过本次学科
评估认真总结经验，争取在新一轮
国家重点学科申报中取得佳绩；
二，要根据中科院关于加强科教协
同创新的整体战略部署，充分利用
中科院在合肥试点建设人才培养创
新单元的机遇，探索与院属研究机
构建立科教融合、学科共建的长效
机制；三，要结合中国科大自身的
学科优势，积极吸纳融合院属各研
究所的学科力量，围绕国家战略需
求，瞄准国际科技前沿，开展高水
平学科建设，探索具有中科院特色
的学科共建模式；四，要以学科共
建为纽带，充分利用院相关研究所
的优质资源，按照研究型人才长周
期培养的需要，积极探索更加有效
的人才培养模式。

3 月 11 日，李和风局长一行来
合肥物质科学技术中心作专题调
研。合肥物质科学研究院院长、中
心常务副主任王英俭，中国科大副
校长、合肥物质科学研究院副院长
朱长飞等领导及合肥物质科学研究
院相关部门负责人，以及中科院人
教局教育与培训处负责人参加了调
研座谈会。 （研究生院）

中国科学院与安徽省签署未来网络试验设施项目合作协议

我校成果入选2012年度
中国科学十大进展

本报讯 科技部基础研究管理中心日前公布2012年度
“中国科学十大进展”，我校潘建伟团队“可扩展量子信息
处理取得系列重要进展”入选其中。

实现实用化量子计算和远距离量子通信的关键是，通
过发展多粒子量子系统相干操纵技术实现可扩展的量子信
息处理。潘建伟研究小组利用自主发展的高亮度、高纯度
量子纠缠源技术，在国际上首次实现了八光子薛定谔猫
态。同时，他们利用八光子纠缠簇态，在国际上首次实验
实现了拓扑量子纠错，证明拓扑编码可以显著减少量子比
特错误率，显示了容错量子信息处理的强大能力。此外，
潘建伟小组还发展了高精度时间同步技术，并与中国科学
院上海技术物理研究所、光电技术研究所等单位合作发展
了高精度光跟瞄技术。在上述核心技术的基础上，他们在
国际上首次实现了百公里量级的自由空间量子隐形传态和
双向纠缠分发，证明了借助卫星实现全球量子通信网络和
开展大尺度基本物理问题检验的可行性。相关研究结果发
表在《自然·光子学》和《自然》杂志上。

中国科学院院士、中国科学院半导体研究所研究员李
树深在评述上述成果时表示，要实现可拓展量子计算和量
子通信仍面临诸多挑战，主要包括如何提升量子相干操纵
和多粒子纠缠的数目、如何实现量子态的远距离传输等。
针对这些重大挑战，潘建伟小组开展了系统性的研究工
作，并于2012年取得一系列重要突破，受到国际学术界的
广泛关注和高度评价，体现了我国量子信息研究领域日渐
强大的国际竞争力。 （玉 泉）

肿瘤抑制蛋白ARF的
调控机制研究取得新进展

本报讯 近日，中国科学技术大学生命科学学院吴缅/
梅一德教授研究组揭示了肿瘤重要抑癌蛋白ARF在体内被
调控的一种新机制。相关研究成果以“Siva1 inhibits p53
function by acting as an ARF E3 ubiquitin ligase”为题在线发
表于《自然-通讯》杂志上。

ARF是迄今为止被发现的最为重要的肿瘤抑制因子之
一，它在近50%的肿瘤中发生缺失或突变。在许多生理过
程中，如细胞增殖、细胞衰老、细胞周期阻滞，ARF都参
与并发挥了重要作用。然而，人们对于ARF蛋白水平如何
被调控的分子机制一直不是很清楚。

吴缅教授先前发表在《美国科学院院刊》杂志上的工
作揭示了Siva1在上皮细胞-间质细胞的转化 （EMT） 以及
肿瘤转移的调控中发挥了重要的抑制作用。在此工作基础
上，该研究组最近又发现Siva1通过直接结合ARF，通过它
新发现的泛素连接酶的功能，介导ARF的多聚泛素化及快
速降解。更为重要地是，Siva1可以通过抑制ARF的表达水
平，从而负调控p53的肿瘤抑制功能；这也提示了Siva1可
能通过抑制ARF-p53信号通路，从而促进肿瘤的发生。这
一创新性的研究结果不仅从分子水平阐明了ARF在细胞内
如何被调控，还进一步加深了人们对ARF行使其肿瘤抑制
功能的理解。另外，这些研究结果还提示，Siva1可能作为
一个双功能蛋白在肿瘤的起始和转移过程中发挥了不同的
作用，这也为以Siva1作为靶点进行抗肿瘤药物的开发提供
了更为精确的理论基础。

该研究论文的第一作者为吴缅/梅一德研究组的研究生
王兴武、查蒙和赵晓成。该项研究工作得到了国家基金
委、中科院及科技部的项目资助。 （生命科学学院）

本报讯 继2011年在美国科学基金
会 （NSF） 全球人机互动评估中获得高
度评价之后，我校可佳机器人的研究进
展最近又入选国际人机互动顶级期刊
Journal of Human-Robot Interaction 的
HRI Perspectives and Projects from
around the Globe专辑。

专辑收录了国际HRI领域代表性成
果。经本领域国际领军学者向编委会推
荐，再经两轮审稿，最终有9篇论文获
得发表，其中亚洲2篇。我校入选论文

“Toward Open Knowledge Enabling for
Human-Robot Interaction”报告了可佳
机器人的部分最新进展，主要包括多模
式自然语言处理、集成规划系统和开源
知识自动获取技术，以及相关的实验测
试。测试包含两个大任务集，分别由
11615 个用户任务和 467 个用户愿望组
成，这些半结构化自然语言表达的测试
用例取自大型开源知识库 OMICS，由
网络用户输入。除机器人底层行动知识
和基本语言知识外，可佳机器人在测试
中使用的开源知识也直接取自 OMICS
以及电子词典WordNet。这是国际机器
人领域首次对如此大规模的真实用户请
求和半结构/无结构开源知识自动获取
进行的系统性测试，对机器人高级认知
功能研究具有重大挑战性。实验结果表
明，在5种最复杂的实验设置下，可佳
机器人系统通过自主获取和运用开源知
识，成功完成用户愿望规划的比例提高

了27.83%。另一篇为日本国际电气通信
基础技术研究所（ATR）和大阪大学长
期联合研制、由日本政府资助、用于公
共场所的机器人网络系统。这两项工作
均被收录为专辑第一组的5个代表性大
型系统之列。另外，由德国人工智能研
究中心、伦敦帝国理工学院等9所欧洲
大学和研究机构联合承担的欧盟第7框
架人机互动项目，也被专辑收录为代表
性大型系统。

人机互动是服务机器人研究的核心
内容之一，是服务机器人区别于工业机
器人的本质特征，包含重大科学和技术
挑战，是国内外机器人发展的一个主攻
方向。美国科学基金会于2011年对全球
人机互动研究与应用进行了大规模评
估，我校可佳机器人部分成果被评价为
走在世界前列。

在基础研究不断取得重要进展的同
时，近年来可佳机器人的实用化水平也
得到了稳步提升。在我校自主研发的硬
件平台上，在针对功能性指标的中期测
试中，可佳导览机器人完成了科大校史
馆4个展厅的自主观众导引和个性化解
说。该机器人还应邀担任了2012 CCTV
中国年度科技创新人物颁奖仪式中唯一
的机器人颁奖嘉宾，并圆满完成了颁奖
任务，迈出了服务于社会的第一步。

可佳机器人的研究得到了国家自然
科学基金、国家863计划和我校重要方
向项目培育基金等支持。（计算机学院）

可佳机器人工程入选JHRI
全球代表性项目


